
1

附件 3：

2024 年沈阳现代化都市圈职业院校

工程测量赛项教师赛理论考试样题

一、单选题（1～120，每题 0.5 分）

1.通常认为，代表整个地球的形状是（ ）所包围的形体。

A.水准面 B.参考椭球面 C.大地水准面 D.似大地水准面

2.地面上某一点到大地水准面的铅垂距离是该点的（ ）。

A.绝对高程 B.相对高程 C.正常高 D.大地高

3.两地面点的绝对高程之差称为（ ）。

A.高度 B.高差 C.高程 D.真高

4.1980西安坐标系的大地原点定在我国（ ）省。

A.山西 B.陕西 C.河南 D.四川

5.测量工作的基本原则是“从整体到局部、（ ）、由高级到低级”。

A.先控制后碎部 B.先测图后控制 C.控制与碎部并行 D.测图与控制并行

6.测量上确定点的（ ）是通过水平距离测量、水平角测量两项基本工作来实现的。

A.高程 B.相对高程 C.平面位置 D.高差

7.测量上确定点的高程是通过（ ）工作来实现。

A.边长测量 B.距离测量 C.角度测量 D.高差测量

8.测量工作中所采用的平面直角坐标系，其象限从（ ）开始按顺时针方向编号，

依次为Ⅰ、Ⅱ、Ⅲ、Ⅳ象限。

A.x轴南端 B.x轴北端 C.y轴南端 D.y轴北端

9.地球上自由静止的水面，称为（ ）。

A.水平面 B.水准面 C.大地水准面 D.地球椭球面

10.大地水准面是（ ）。

A.大地体表面 B.地球自然表面 C.一个旋转椭球体表面 D.参考椭球表面

11.1985年国家高程系统的水准原点高程是（ ）。

A.72.289 B.72.389 C.72.260 D.72.269

12.测量工作的基准面是（ ）。

A.大地水准面 B.水准面 C.水平面 D.平均海水面

13.地球的近似半径为（ ）千米。

A.6471 B.6371 C.6271 D.6171
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14.在高斯平面直角坐标系中，横轴为（ ）。

A.x轴，向东为正 B.y轴，向东为正 C.x轴，向北为正 D.y轴，向北为正

15.测量学中，称（ ）为测量工作的基准线。

A.铅垂线 B.大地线 C.中央子午线 D.赤道线

16.测量坐标系X轴、Y轴的位置与数学坐标系的X轴、Y轴的位置（ ）。

A.完全一样 B.相反 C.有时一样 D.不确定

17.在以（ ）km为半径的范围内，可以用水平面代替水准面进行距离测量。

A.5 B.10 C.15 D.20

18.下列高程测量方法中，测量两点之间的高差最精密的方法是（ ）。

A.水准测量 B.三角高程测量 C.GPS高程测量 D.气压高程测量

19.DS3水准仪，数字3表示的意义是（ ）。

A.每公里往返测高差中数的中误差不超过3mm

B.每公里往返测高差中数的相对误差不超过3mm

C.每公里往返测高差中数的绝对误差不超过3mm

D.每公里往返测高差中数的极限误差不超过3mm

20.水准仪的（ ）与仪器竖轴平行。

A.视准轴 B.圆水准器轴 C.十字丝横丝 D.水准管轴

21.水准仪i角是指（ ）在竖直面上的投影夹角。

A.纵丝与视准轴 B.管水准轴与视准轴 C.管水准轴与横丝 D.视准轴与圆水准器轴

22.水准测量中，水准仪的i角对测量结果的影响可用（ ）方法消减。

A.求改正数 B.多次观测求平均数 C.后前前后 D.前后视距相等

23.从一个已知的水准点出发，沿途经过各点，最后附合到另外一个已知的水准点上，

这样的水准路线是（ ）。

A.附合水准路线 B.闭合水准路线 C.支水准路线 D.支导线

24.水准测量中的转点指的是（ ）。

A.水准仪所安置的位置 B.水准尺的立尺点

C.为传递高程所选的立尺点 D.水准路线的转弯点

25.水准测量时，尺垫应放置在（ ）上。

A.水准点 B.转点 C.土质松软的水准点 D.需要立尺的所有点

26.水准测量过程中，若标尺倾斜，则读数（ ）。

A.偏大 B.偏小 C.均有可能 D.无影响

27.三、四等水准测量时若要求每测段测站数为偶数站，主要目的是消除（ ）。

A.i角误差 B.标尺零点差 C.读数误差 D.视差

28.三等水准测量实施时，在一测站上的观测顺序应该为（ ）。

A.后后前前 黑红黑红 B.后前前后 黑黑红红

C.后后前前 黑黑红红 D.后前前后 黑红黑红
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29.《工程测量规范》规定，三等水准测量测站的前后视距差应不大于（ ）。

A.5m B.3m C.1m D.10m

30.《工程测量规范》规定，用DS3水准仪进行三等水准测量中红黑面高差之差不得

超过（ ）。

A.2mm B.3mm C.5mm D.10mm

31.四等水准测量两次仪器高法观测两点高差，两次高差之差应不超过（ ）。

A.2mm B.3mm C.5mm D.10mm

32.在三、四等水准测量中同一站黑红面高差之差的理论值为（ ）mm。

A.0 B.100 C.4687或4787 D.不确定

33.四等水准测量测站的视线长度应小于等于（ ）。

A.100m B.80m C.75m D.50m

34.水准测量中，设A为后视点，B为前视点，A尺读数为1.213m,B尺读数为1.401m,B

点高程为21.000m，则视线高程为（ ）m。

A.22.401 B.22.213 C.21.812 D.20.812

35.在四等水准测量中，黑面的高差为-0.073m，红面的高差为+0.025m，则平均高差

是（ ）m。

A.-0.024 B.+0.024 C.+0.074 D.-0.074

36.在水准测量中设A为后视点，B为前视点，并测得后视点读数为1.124m，前视读数

为1.428m，则B点比A点（ ）。

A.高 B.低 C.等高 D.无法确定

37.往返水准路线高差平均值的正负号一般是以（ ）的符号为准。

A.往测高差 B.返测高差 C.往返测高差的代数和 D.往返高差闭合差

38.附合水准路线内业计算时，高差闭合差采用（ ）计算。

A.fh=∑h测-（H终-H起） B.fh=∑h测-（H起-H终）

C.fh=∑h测 D.fh=（H终-H起）-∑h测

39.一点到两目标的方向线垂直投影到水平面上的夹角称为（ ）。

A.竖直角 B.水平角 C.方位角 D.象限角

40.测量工作中水平角的取值范围为（ ）。

A.0°～180° B.-180°～180° C.-90°～90° D.0°～360°

41.经纬仪上的水平度盘通常是（ ）。

A.顺时针方向刻划0°～360° B.逆时针方向刻划0°～360°

C.顺时针方向刻划-180°～180° D.逆时针方向刻划-180°～180°

42.在一个测回中，同一方向的盘左、盘右水平度盘读数之差称为（ ）。

A.2C值 B.互差 C.测回差 D.半测回差

43.经纬仪对中的目的是使仪器中心与测站点标志中心位于同一（ ）。

A.水平线上 B.铅垂线上 C.水平面内 D.垂直面内
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44.经纬仪测角时，采用盘左和盘右两个位置观测取平均值的方法，不能消除的误差

为（ ）。

A.视准轴误差 B.横轴误差 C.照准部偏心差 D.水平度盘刻划误差

45.当测角精度要求较高时，应变换水平度盘不同位置，观测n个测回取平均值，变

换水平度盘位置的计算公式是（ ）。

A.90°/n B.180°/n C.270°/n D.360°/n

46.适用于观测两个方向之间的单个水平角的方法是（ ）。

A.测回法 B.方向法 C.全圆方向法 D.复测法

47.采用测回法观测水平角，盘左和盘右同一方向的水平度盘读数，理论上应（ ）。

A.相等 B.相差90° C.相差180° D.相差360°

48.以下使用DJ6经纬仪观测某一水平方向，其中读数记录正确的是（ ）。

A.108°7′24″ B.54°18′6″ C.43°06′20″ D.1°06′06″

49.采用经纬仪盘右进行水平角观测，瞄准观测方向左侧目标水平度盘读数为145°

03′24″，瞄准右侧目标读数为34°01′42″，则该半测回测得的水平角值为（ ）。

A.111°01′42″ B.248°58′18″ C.179°05′06″ D.-111°01′42″

50.测回法观测某水平角一测回，上半测回角值为102°28′13″，下半测回角值为

102°28′20″，则一测回角值为（ ）。

A.102°28′07″ B.102°28′17″ C.102°28′16″ D.102°28′33″

51.1 弧度等于（ ）秒。

A.60 B.180 C.3600 D.206265

52.由标准方向的（ ）起，按顺时针方向量到某直线的水平角，称为该直线的方

位角。

A.东端 B.南端 C.西端 D.北端

53.坐标方位角的角值范围为（ ）。

A.0°～270° B.－90°～90° C.0°～360° D.－180°～180°

54.第Ⅳ象限直线，象限角R和坐标方位角α的关系为（ ）。

A.R＝α B.R＝180°－α C.R＝α－180° D.R＝360°－α

55.已知某直线的象限角为SW75°，则其坐标方位角为（ ）。

A.75° B.105° C.255° D.285°

56.坐标方位角为220°的直线，其象限角应为（ ）。

A.南西40° B.西南50° C.北东40° D.东北50°

57.某直线的57.坐标方位角为121°23′36″，则反坐标方位角为（ ）。

A.238°36′24″ B.301°23′36″ C.58°36′24″ D.-58°36′24″

58.根据两点坐标计算边长和坐标方位角的计算称为（ ）。

A.坐标正算 B.导线计算 C.前方交会 D.坐标反算

59.由一条线段的边长、方位角和一点坐标计算另一点坐标的计算称为（ ）。
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A.坐标正算 B.坐标反算 C.导线计算 D.水准计算

60.使用函数型计算器进行坐标正算与反算时，当角度采用度分秒制，则角度表示模

式应选择（ ）。

A.DEG B.RAD C.GRAD D.任意模式都可以

61.某直线AB的坐标方位角为230°，则其坐标增量的符号为（ ）。

A.Δx为正，Δy为正 B.Δx为正，Δy为负

C.Δx为负，Δy为正 D.Δx为负，Δy为负

62.已知线段AB的水平距离为200米，线段AB的方位角为133°10′22″，则线段AB

的X轴方向的坐标增量为（ ）。

A.+145.859 B.-145.859 C.+136.840 D.-136.840

63.已知A点坐标为（12345.7，437.8），B点坐标为（12322.2，461.3），则AB边的

坐标方位角为（ ）度。

A.45 B.315 C.225 D.135

64.若 AB 方向的坐标方位角为 135°10′，BC 方向的坐标方位角为 35°10′，则∠

ABC 的左夹角为（ ）。

A.100°00′ B.35°10′ C.280°00′ D.80°00′

65.测量误差按其性质可分为（ ）和系统误差。

A.偶然误差 B.中误差 C.粗差 D.平均误差

66.同精度观测是指在（ ）相同的观测。

A.允许误差 B.系统误差 C.观测条件 D.偶然误差

67.在一定观测条件下偶然误差的绝对值不超过一定限度，这个限度称为（ ）。

A.允许误差 B.相对误差 C.绝对误差 D.平均中误差

68.对某一角度进行了一组观测，则该角的最或是值为该组观测值的（ ）。

A.算术平均值 B.平方和 C.中误差 D.平方和中误差

69.通常表示为分子为1的分数形式，并作为距离丈量衡量指标的是（ ）。

A.相对误差 B.极限误差 C.真误差 D.中误差

70.仪器、人本身和外界环境这三个方面是引起测量误差的主要因素，统称为（ ）。

A.观测因素 B.观测条件 C.观测误差 D.观测性质

71.在相同的观测条件下进行一系列的观测，如果误差出现的符号和大小具有确定性

的规律，这种误差称为（ )。

A.偶然误差 B.极限误差 C.相对误差 D.系统误差

72.属于真误差的是（ ）。

A.闭合导线的角度闭合差 B.附合导线的角度闭合差

C.附合导线的全长闭合差 D.闭合导线的全长相对闭合差

73.引起测量误差的因素有很多，概括起来有以下三个方面（ ）。

A.观测者、观测方法、观测仪器 B.观测仪器、观测者、外界因素
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C.观测方法、外界因素、观测者 D.观测仪器、观测方法、外界因素

74.容许误差是指在一定观测条件下（ ）绝对值不应超过的限值。

A.中误差 B.偶然误差 C.相对误差 D.观测值

75.相对误差越小，精度（ ）。

A.越高 B.越低 C.相同 D.无法判断

76.测量工作对精度的要求是（ ）。

A.没有误差最好 B.越精确越好

C.根据需要，精度适当 D.仪器能达到什么精度就尽量达到

77.全站仪分为基本测量功能和程序测量功能，下列属于基本测量功能的是（ ）。

A.坐标测量 B.距离测量 C.角度测量和距离测量 D.面积测量

78.在测距仪及全站仪的仪器说明上标称精度常写成±（A+B*D）其中B称为（ ）。

A.固定误差 B.固误差系数 C.比例误差 D.比例误差系数

79.下列选项中，不属于全站仪测量的基本量的是（ ）。

A.水平角 B.竖直角 C.距离 D.坐标方位角

80.根据全站仪坐标测量的原理，在测站点瞄准后视点后，方向值应设置为（ ）。

A.测站点至后视点的方位角 B.后视点至测站点的方位角

C.测站点至前视点的方位角 D.前视点至测站点的方位角

81.全站仪测量地面点高程的原理是（ ）。

A.水准测量 B.导线测量 C.三角测量 D.三角高程测量

82.有些全站仪在测量距离时，若不能设定仪器高和棱镜高（目标高），则所显示的

高差值是（ ）与棱镜中心的高差。

A.全站仪横轴中心 B.全站仪竖轴中心 C.脚架中心 D.全站仪照准轴

83.用全站仪坐标放样功能测设点的平面位置，按提示分别输入测站点、后视点及设

计点坐标后，仪器即自动显示测设数据β和D。此时应水平转动仪器至（ ），视

线方向即为需测设的方向。

A.角度差为 0°00′00″ B.角度差为 β

C.水平角为 β D.方位角为 0°00′00″

84.在施工测量中用全站仪测设已知坐标点的平面位置，常用（ ）法。

A.直角坐标法 B.极坐标法 C.角度交会法 D.距离交会法

85.用全站仪进行距离或坐标测量前，不仅要设置正确的大气改正数，还要设置

（ ）。

A.乘常数 B.湿度 C.棱镜常数 D.温度

86.下列哪项不是全站仪能够直接显示的数值（ ）。

A.斜距 B.天顶距 C.水平角度 D.坐标

87.使用全站仪进行坐标测量或者放样前，应先进行测站设置，其设置内容包括

（ ）。
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A.测站坐标与仪器高 B.后视点与棱镜高

C.测站坐标与仪器高、后视点方向与棱镜高 D.后视方位角与棱镜高

88.全站仪显示屏显示“HR”代表（ ）。

A.盘右水平角读数 B.盘左水平角读数 C.水平角（右角） D.水平角（左角）

89.全站仪显示屏显示“HD”代表（ ）。

A.斜距 B.水平距离 C.水平角（右角） D.水平角（左角）

90.全站仪显示屏显示“VD”代表（ ）。

A.斜距 B.水平距离 C.高程 D.垂直距离

91.随着测绘技术的发展，目前测绘领域建立平面控制网的首选方法是（ ）。

A.三角测量 B.高程测量 C.导线测量 D.GPS控制测量

92.导线从一已知边和已知点出发，经过若干待定点，到达另一已知点和已知边的导

线是（ ）。

A.附合导线 B.闭合导线 C.支导线 D.导线网

93.全站仪导线测量属于（ ）导线。

A.经纬仪 B.图根 C.三级 D.电磁波测距

94.导线测量的外业工作有（ ）。

A.选点埋石、水平角测量、水平距离测量 B.埋石、造标、绘草图

C.距离测量、水准测量、角度测量 D.角度测量、距离测量、高差测量

95.实测四边形内角和为359°59′24″，则角度闭合差及每个角的改正数为（ ）。

A.＋36″、－9″ B.－36″、＋9″ C.＋36″、＋9″ D.－36″、－9″

96.为了保证导线点精度和正确性，（ ）导线应进行左、右角观测。

A.闭合 B.附合 C.支 D.一级

97.附合导线水平角观测，一般应观测（ ）。

A.内角 B.外角 C.左角 D.右角

98.附合导线与闭合导线坐标计算的主要差异是( )的计算。

A.坐标增量与坐标增量闭合差 B.坐标方位角与角度闭合差

C.坐标方位角与坐标增量 D.角度闭合差与坐标增量闭合差

99.闭合导线点位布置，通过观测左夹角来完成导线测量，导线点的点号编号应

（ ）。

A.顺时针进行 B.逆时针进行 C.交替进行 D.与编号顺序无关

100.控制测量中，可以不考虑控制点通视的是（ A ）。

A.GPS 测量 B.导线测量 C.三角网测量 D.边角网测量

101.地形是（ ）与地貌的统称。

A.地表 B.地物 C.地理 D.地信

102.四周高而中间低洼，形如盆状的地貌叫盆地，小范围的盆地是（ ）。

A.坑洼 B.坑塘 C.凹地 D.池塘
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103.比例尺为1:2000的地形图的比例尺精度是（ ）。

A.2m B.0.2m C.0.02m D.0.002m

104.每隔四条首曲线而加粗描绘的一条等高线，称为（ ）。

A.计曲线 B.间曲线 C.助曲线 D.辅助等高线

105.地形图比例尺的大小是以（ ）来衡量的。

A.比例尺的分子 B.比例尺的倒数 C.比例尺的比值 D.比例尺的精度

106.同一条等高线上的各点，其（ ）一定相等。

A.地面高程 B.水平距离 C.水平角度 D.处处相等

107.按规定的基本等高距描绘的等高线，称为（ ）。

A.首曲线 B.计曲线 C.间曲线 D.助曲线

108.下列各种比例尺的地形图中，比例尺最小的是（ ）比例尺。

A.1:5000 B.1:2000 C.1:1000 D.1:500

109.一幅50cm×50cm图幅满幅图所测的实地面积为1平方公里，则测图比例尺为

（ ）。

A.1/5000 B.1/2000 C.1/1000 D.1/500

110.若知道某地形图上线段AB长度是3.5cm，而该长度代表实地水平距离为17.5m，

则该地图的比例尺为（ ）。

A.1/5000 B.1/2000 C.1/100 D.1/500

111.根据国家有关规定，2008 年 7 月 1 日后新生产的各类测绘成果及新建的地理信

息系统应当采用（ ）。

A.1954 年北京国家大地坐标系 B.1980 年西安国家大地坐标系

C.2000 国家大地坐标系 D.WGS-84 世界大地坐标系

112.一条公路长35公里，表示在地图上为3.5厘米，则该图属于（ ）。

A.地理图 B.小比例尺地图 C.中比例尺地图 D.大比例尺地图

113.将设计的建（构）筑物按设计与施工的要求施测到实地上，以作为工程施工的

依据，这项工作叫做（ ）。

A.测定 B.测设 C.地物测量 D.地形测绘

114.施工测量是直接为（ ）服务的，它既是施工的先导，又贯穿于整个施工过程。

A.工程施工 B.工程设计 C.工程管理 D.工程监理

115.建筑工程施工中，基础的抄平通常都是利用（ ）完成的。

A.水准仪 B.经纬仪 C.钢尺 D.皮数杆

116.在施工控制网中，高程控制网一般采用（ ）。

A.水准网 B.GPS网 C.导线网 D.建筑方格网

117.已知水准点A的高程为16.163m，现要测设高程为15.000m的B点，水准仪架在AB

两点之间，在A尺上读数为1.036m，则B尺上读数应为（ ）。

A.1.163m B.0.127m C.2.199m D.1.036m
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118.某建筑物首层地面标高为±0.000m，其绝对高程为46.000m；室外散水标高为

-0.550m，则其绝对高程为（ ）m。

A.-0.550 B.45.450 C.46.550 D.46.000

119.GPS系统所采用的坐标系是（ ）。

A.WGS84坐标系 B.1980西安坐标系 C.2000国家大地坐标系 D.1954北京坐标系

120.建筑基线布设的常用形式有（ ）。

A.矩形、十字形、丁字形、L形 B.山字形、十字形、丁字形、交叉形

C.一字形、十字形、丁字形、L形 D.X形、Y形、O形、L形

二、多选题（121～160，每题 1 分）

121.测量学是研究地球的（ ）的科学。

A.形状 B.高程 C.大小 D.地面点位 E.角度

122.传统的测量方法确定地面点位的三个基本观测量是（ ）。

A.水平角 B.竖直角 C.坡度 D.水平距离 E.高差

123.新中国成立至今，我国先后采用的坐标系统有（ ）。

A.1954年北京坐标系 B.1956年黄海高程系 C.1980西安坐标系

D.1985国家高程基准 E.2000国家大地坐标系

124.测量工作的基本原则有（ ）。

A.从整体到局部 B.先测角后量距 C.先控制后碎部

D.由高级到低级 E.先外业后内业

125.工程测量中常用的高程测量方法有（ ）。

A.几何水准测量 B.三角高程测量 C.GPS测量

D.重力高程测量 E.气压高程测量

126.水准路线的布设形式有（ ）。

A.附合水准路线 B.闭合水准路线 C.支水准路线

D.等外水准路线 E.四等水准路线

127.在水准测量时，若水准尺倾斜，则其读数值（ ）。

A.当水准尺向前或向后倾斜时增大 B.当水准尺向左或向右倾斜时减小

C.总是增大 D.总是减小 E.不论水准尺怎样倾斜读数都是错误的

128.下列关于测量记录计算的基本要求，叙述正确的是（ ）。

A.计算有序 B.4舍5入、偶进奇不进 C.步步校核

D.预估结果 E.4舍5入、奇进偶舍

129.影响水准测量成果的误差有（ ）。

A.视差未消除 B.水准尺未竖直 C.估读毫米数不准 D.地球曲率 E.仪器偏心误差

130.测量工作中可以直接用于角度测量的仪器有（ ）

A.光学经纬仪 B.电子经纬仪 C.游标经纬仪 D.GPS E.电子全站仪
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131.目前常见的角度测量仪器，其对中的方法有（ ）。

A.垂球对中 B.光学对中器对中 C.强制对中 D.激光对中 E.脚螺旋对中

132.角度测量分为（ ）。

A.水平角测量 B.直角测量 C.竖直角测量 D.三角测量

133.测回法采用盘左和盘右观测角值取平均作为一测回角值，这一操作可以消除或

减弱的误差包括（ ）。

A.照准部偏心误差 B.横轴误差 C.视准轴误差 D.竖轴误差 E.目标偏心误差

134.距离测量的方法有（ ）。

A.钢尺量距 B.普通视距 C.GPS测距 D.全站仪测距

135.确定直线方向的标准方向有（ ）。

A.坐标纵轴方向 B.真子午线方向 C.指向正北的方向 D.磁子午线方向

136.产生测量误差的原因有（ ）。

A.人的原因 B.仪器原因 C.外界条件 D.操作技术 E.以上都不是

137.偶然误差具有（ ）特性。

A.有限性 B.集中性 C.对称性 D.规律性 E.抵偿性

138.工程建设中常用的平面控制测量的方法有（ ）。

A.三角测量 B.高程测量 C.导线测量 D.GPS控制测量 E.水准测量

139.图根控制测量包括（ ）。

A.平面控制测量 B.高程控制测量 C.闭合导线测量 D.附合导线测量

140.单一导线布设有（ ）形式。

A.闭合导线 B.附合导线 C.支导线 D.经纬仪导线 E.全站仪导线

141.导线测量的外业工作有（ ）。

A.选点埋石 B.水平角测量 C.水平距离测量 D.垂直角测量

142.导线内业计算项目有（ ）。

A.角度闭合差计算与调整 B.坐标增量闭合差计算与调整

C.导线全长闭合差与导线全长相对闭合差计算 D.坐标计算

143.以下可以作为平面控制测量内业计算完整起算数据的有（ ）。

A.一个已知点坐标 B.一个已知点坐标和一个已知方向

C.两个已知点坐标 D.两个已知方向 E.一个已知方向

144.图根导线的成果包括（ ）。

A.导线外业观测手簿 B.导线平差成果 C.控制点点之记

D.水准测量外业手簿 E.水准测量平差成果

145.导线测量的优点有（ ）。

A.布设灵活 B.受地形条件限制小 C.点位精度均匀

D.边长直接测定，导线纵向精度均匀 E.单一导线控制面积较大

146.提高导线测量精度，做法正确的是（ ）。
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A.增加测角测回数 B.往返量距 C.改变导线布设形式

D.控制长短边，减小测角误差 E.增加多余观测

147.全站仪由（ ）四大部分组成。

A.电子经纬仪 B.电子测距仪 C.电子补偿器 D.电源部分 E.数据处理部分

148.全站仪能同时显示和记录（ ）。

A.水平角、垂直角 B.水平距离、斜距 C.高差 D.点的坐标数值 E.方位角

149.用全站仪进行坐标测量时，要先设置（ ），然后便可在坐标测量模式下通

过已知站点测量出未知点的三维坐标。

A.测站点坐标 B.测站仪器高 C.棱镜高 D.前视点方位角 E.后视点方位角

150.地形图图式中符号可分为（ ）

A.地物符号 B.注记符号 C.数学符号 D.文字符号 E.地貌符号

151.地物注记包括（ ）。

A.文字标记 B.数字标记 C.符号标记 D.字母标记 E.高程标记

152.地形图上等高线的分类为（ ）。

A.示坡线 B.计曲线 C.首曲线 D.间曲线 E.助曲线

153.等高线具有（ ）特性。

A.等高线不能相交 B.等高线是闭合曲线 C.山脊线不与等高线正交

D.等高线平距与等高线正交 E.等高线密集表示坡度较大

154.需要用非比例符号表示的地物有（ ）。

A.控制点 B.水井 C.围墙 D.消火栓 E.沟渠

155.地物符号包括（ ）。

A.比例符号 B.线形符号 C.示意符号 D.注记符号 E.非比例符号

156.下列选项属于地貌的是（ ）。

A.悬崖 B.丘陵 C.冲沟 D.长城 E.山谷

157.测设的三项基本工作是（ ）。

A.已知水平距离的测设 B.已知坐标的测设 C.已知坡度的测设

D.已知水平角的测设 E.已知设计高程的测设

158.下列选项中，属于施工测量的内容有（ ）。

A.建立施工控制网 B.建筑物定位和基础放线

C.建筑物的测绘 D.竣工图的编绘 E.已知坡度线的测设

159.平面点位的测设方法有（ ）等。

A.直角坐标法 B.极坐标法 C.角度交会法 D.距离交会法 E.图解法

160.采用极坐标法测设点的平面位置，可选用的仪器工具有（ ）。

A.水准仪 B.经纬仪 C.水准尺 D.钢尺 E.全站仪


